
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Bauanleitungen 

für 

Schnupper-Workshops 
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Roverbot-Antriebsblock 

1.  

2.  

3.  
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13.  
 

14.  
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Fertige Motorhalterung 
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17.  

 

 

18.  

 
Sensorenhalterung und Motorhalterung 

zusammengesetzt 

19.  

 

20.  

 

4x 4x 

oder 
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Fertiger Antriebsblock, 

noch ohne Räder und Sensoren 
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Räder 

Kleine Räder (2x) 

1.  
2.  

3.  

Achsenlänge: 6   

Große Räder (2x) 

4.  

Achsenlänge: 8 

5.  

6.  

7.  

8.  9.  



 

 

 
 

 

 

 

9 
 

10.  

            

11.  

       

 
R4G FERTIG! 
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