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Fertige Motorhalterung
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18.

Sensorenhalterung und Motorhalterung

zusammengesetzt
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Zzimd

27.

Fertiger Antriebsblock,

noch ohne Rader und Sensoren




Rader

Kleine Rader (2x)
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Achsenldnge: 6

GroRe Rader (2x)

Achsenldnge: 8
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	Roverbot-Antriebsblock
	Räder

